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1. Gerat

1.1 Frontansicht mit Touchdisplay

RideAnalyzer

Abbildung 1

Ein-/Ausschalt-Knopf
Betriebsanzeige
Ladekontrollleuchte
Ausrichtungs-Hinweis
Touchdisplay

Mikrofon mit AnschluRkabel

AUk, WN -
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1.2 Riickansicht

Abbildung 2
7 Ladebuchse / Computeranschlu
8 USB Host-Schnittstelle zum Anschluss von USB-Stick bzw. externes
Gerdauschmodul
9 Mikrofonbuchse
10 StellfuRe
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2. Batterie und Ladevorgang

Vor der ersten Benutzung und bei leerer Batterie muss der RideAnalyzer fiir mindestens 12h
ohne Unterbrechung geladen warden. Das Gerdat muss wahrenddessen ausgeschaltet sein. Nur
so kann sichergestellt warden, dass der interne Ladecontroller die Kapazitat der Batterie richtig
einlernen kann.

Die interne Batterie ist eine Lithium-lonen-Batterie. Fiir Transport und Versand sind die jeweils
giiltigen Sicherheitsvorschriften zu beachten.

Die Batteriekapazitat reicht fiir eine ungefahre Betriebszeit von 6h bis 8h.

3. Schallpegelmessung mit integriertem Gerauschmodul

Zur Gerauschmessung mit dem integrierten Schallpegelmesser schlieBen Sie das optional
mitgelieferte Mikrofon an. Der integrierte Schallpegelmesser ist eine Hardware-Option. Sollte lhr
Gerat nicht damit ausgestattet sein, wenden Sie sich bitte an Ihren Handler.

4. Schallpegelmessung mit externem Gerauschmodul

Optional kann ein Gerduschmodul zur Schallpegelmessung an der USB HostSchnittstelle an den
RideAnalyzer angeschlossen werden. Der RideAnalyzer unterstitzt die Gerauschmodule AZ8922
und PCE-MSMA4. Die Erkennung des Gerduschmoduls erfolgt automatisch, eine Konfiguration ist
nicht notwendig. Bitte beachten Sie auch die Bedienungshinweise des entsprechenden
Gerauschmoduls.
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5. Bedienung
5.1 Ein-/Ausschalten

Um das Gerét einzuschalten muss der Ein/Aus-Schalter (1 in Abbildung 1) auf der Geratefront
flir etwa 4 s gehalten werden bis die Betriebsanzeige (2 in Abbildung 1) dauerhaft griin
leuchtet. Der Bootvorgang benoétigt ca. 30 s und wird mit einem Fortschrittsbalken

visualisiert. Der Bootvorgang ist abgeschlossen sobald der Hauptbildschirm (s. Abbildung 3)
angezeigt wird.

Um das Gerat auszuschalten muss der Ein/Aus-Schalter wieder fiir etwa 1 s gehalten werden.

Das Gerat bendtigt ca. 5 s um alle internen Prozesse herunterzufahren, auch wenn der
Bildschirm bereits vorher ausgeschaltet wird.

(- |

-
RideAnalyzer

i & [

Abbildung 3

........................

|
U 1.28

5.2 Schaltflachen Hauptbildschirm

L >
% Messung starten Q Einstellungen
Grenzwerte einstellen | g Ev Messungen auslesen

Gespeicherte Messungen 6ffnen Batterieladestand-Anzeige
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5.3 Einstellungen

Mit der Schaltfliche & wird das Einstellungsmenti (s. Abbildung 4) aufgerufen, das es
erlaubt die folgenden Grundeinstellungen vorzunehmen:

- Sprache

- Einheiten

- Datum und Uhrzeit

- Lange des Countdowns fiir den Messungsstart

Sprache 4 Deutsch
Einheit Beschleunigung 4 m/s?
Einheit Geschwindigkeit 4 m/s
Tag Man st
ik i
Datum ] 4
v v
Stunde Minute
F ik
Uhrzeit 8 56
w w
Y
Lange Countdown [s] 5
w
Free usable memory: 10% SH: 014200000000
Abbildung 4

Ein Druck auf die folgenden Schaltflichen erlaubt es die betreffenden Werte zu dndern ¥

aAd)r

]
Mit der Schaltflache tl werden die aktuell eingestellten Parameter Gibernommen und

dauerhaft im Gerat hinterlegt. Mit der ,Abbrechen” Schaltflache X wird das Meni ohne
Ubernahme etwaiger Anderungen verlassen.
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5.4 Grenzwerte einstellen

Vor der Messung sollten die Grenzwerte eingestellt werden gegen die die
Fahrqualitatsergebnisse ausgewertet werden. Das Einstellmen fir die Grenzwerte wird mit

der Schaltflache a erreicht. Der Dialog ist mit einem Kennwort geschitzt (initiales
Kennwort: rideanalyzer oder hra).

Sobald das korrekte Kennwort eingegeben wurde, kdnnen vom Benutzer sechs verschiedene
Grenzwertsatze bearbeitet werden.

Die Grenzwertsatze kdnnen mit einem Zeichen benannt werden. Dieses Zeichen ldsst sich mit
einem Klick auf die betreffende Grenzwertsatz-Uberschrift in der ersten Tabellenzeile

andern.

A B C D E F |
150 X P/P 0.030 | 0.027 | 0.055 0.100 0.150  0.020 v
|]50KA95 |D.ﬂ25 0.015 0.030 | 0.098 0.120 0.010
|LP‘IUH1 X-axis P/P |ﬂ.ﬂr-14] 0.038  0.030 | 0.025 0.200 0.017
|EP1B-'.F5H.=_ X-axis P/P |1]._'+ES 0.280 | 0.650 | 0.485 0.200 0.900
|]5{H’ P/P |ﬂ.1ﬂ[|l 0.110| 0.250 | 0.090 0.200 0.350
|]50‘|’A95 |D.ﬂ5ﬂ 0.060  0.070 | 0.040 0.030 0.020
|LP‘IUH1 Y-axis P/P |ﬂ.}‘_ﬂﬂ 0.300  0.400 | 0.500 0.600 0.700
|EP1B-?5H1‘|’-axis PP |ﬂ.151l] 0.200 | 0.320|0.110 | 0.095 0.100
|]502cnnst. P/P |ﬂ.5'|III 0.500 | 0.600 | 0.090 0.100 0.450
|]5021:nn5t. AS5 |D.2ﬂ[|l 0.200 | 0.200 | 0.120 0.340 0.250
|LP 10Hz Z-axis const. P/P |ﬂ.ﬁﬂl|] 0.600  0.500  0.500 0.300 0.400
|BP1B-'.F5H.=_ X-axis const. P/P |ﬂ.ﬁﬂl|] 0.600 | 0.500 | 0.500 | 0.400  0.300
|]502 non-const, P/P |ﬂ.9CH] 0.700 | 0.400 | 0.550 0.300 0.100

Abbildung 5

Die einzelnen Grenzwerte konnen geandert werden indem der betreffende Eintrag angeklickt
wird und der neue Wert in der sich daraufhin 6ffnenden Dialogbox liber eine Zahlentastatur
eingegeben wird.

Die Anderungen werden mit der Schaltfliche ﬂ abgespeichert. Um den Dialog ohne
Speicherung abzubrechen wir die Schaltflache X benutzt.

Uber die Schaltflache kann das Kennwort gedandert werden. Ein Klick auf diese 6ffnet
eine Monitortastatur liber die das neue Kennwort eingegeben werden kann.

Achtung! Sobald das neue Kennwort mit V libernommen wurde, ist es umgehend aktiv!
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5.5 Messungen vornehmen

Um eine Messung zu starten wird die Schaltflache % benutzt. Wenn das Gerat mit dem
optionalen internen Gerduschmodul ausgestattet ist, dann wird der Benutzer gefragt, ob mit
oder ohne Gerduschmessung gemessen werden soll. Nach entsprechender Bestatigung
erscheint der Countdown-Bildschirm. Innerhalb dieser Zeit muss der RideAnalyzer so im
Fahrkorb platziert werden, dass die X-Achse auf die Tir weist.

Starte Messung in

4 Sekunden

RIDEanalyzer auf dem Boden plazieren

Abbildung 6

Der Countdown kann mit der Schaltflache x jederzeit abgebrochen werden.
Sobald der Countdown jedoch NULL erreicht hat, startet der eigentliche Messvorgang und
der Bildschirm wechselt in den folgenden Dialog:

Acc X (max Peak to Peak) 0.068 :

AccY (max Peak to Peak) 0.051 @

Acc Z (max Peak to Peak) 0.064 ¢
Sound level 036.1

Messung lduft !

[ 1IRlNl l

Einen Fahrtdurchfliihren und 'Stop'betdtigen
wenn die Tdren wieder gedffnet sind

Abbildung 7
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In diesem Zustand ist der Fahrtbefehl zu geben, um Uber die gewiinschte Fahrtdistanz eine

Messung aufzuzeichnen. Sobald die Fahrt beendet ist, wir die Schaltflache benutzt um
den Messvorgang abzuschlieRen.

Die Auswertung der Daten startet im Anschluss automatisch. Dieser Vorgang kann, abhangig
von der Fahrtdauer, bis zu 20 s andauern.

Processing data,

pleasezvait -

Abbildung 8

Sobald die Auswertung fehlerfrei abgeschlossen wurde, werden die Ergebnisse auf dem
Bildschirm angezeigt.
5.6 Messergebnisse

Die Ergebnisse sind in verschiedenen Karteikarten (Tabs) untergebracht. Um zwischen diesen
umzuschalten muss der entsprechende Karteikartenreiter angeklickt werden.

Direkt nach der Auswertung startet der Dialog mit der Anzeige der Kurvenansicht.

IS0 F/P 150 AS5 Graph

=
Ln

Kurve ONAFF—

iwﬂﬁm:lﬁ: [

m/s? | mys | m | mjs?

0 5 10 15 20 25 30 35

................

Abbildung 9
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oy ISO-X_Kurve ein-/ausblenden [Smd Geschwindigkeits-Kurve ein-
/ausblenden
150Y ISO-Y-Kurve ein-/ausblenden k Jerk Ruck-Kurve ein-/ausblenden
1502 ‘ ISO-Z-Kurve ein-/ausblenden ED Kurver.m ..
o verkleinern/vergroRern

Um die Kurven zu verschieben bitte die Kurvenansicht anklicken und auf die gewlinschte
Position schieben.

Ein Klick auf den Tab “ISO A95” zeigt neben den A95-Beschleunigungswerten auch die
Geschwindigkeit, den zuriick gelegten Weg und auch die mit einem Gerduschmodul optional
gemessenen, zughorigen Schallpegel an.

150 B/P IS0 AD5 Graph
X-axis Y-axis Z const Z n.const
ASS 0.022 0.053 0.240 0.378
Limit 0.025 0.050 0.200 0.350
Speed 0.61
Travel-Height 14.44
Max Average
Sound constant 0.00dB 0.00dB
Sound pre-run 0.00dB 0.00dB
Sound post-run 0.00dB 0.00dB
Sound full-run 0.00dB 0.00dB
Abbildung 10
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Der Tab “ISO P/P” zeigt die Spitze-zu-Spitze-Werte (P/P) aller drei Beschleunigungsachsen an,
die den eingestellten Grenzwert Uberschritten haben. Als zusatzliche Information wird auch
die entsprechende Weghohe (0,00 m = Fahrtbeginn) ausgegeben.

ISO P/P 150 ASS Graph
X Y Z const
Max P/P. 0.034 0.103 0.556
Select Limit Set
Limit 0.030 0.100 0.500 A -
Quantity 5 1 2
- - -
3 1 1
v v v
Value 0.030 0.103 0.556
Travel-Height 12.88 1233 12.86
Abbildung 11

Mit den Schaltflichen ¥ “* kann zwischen den verschiedenen Grenzwertiiberschreitungen
hin und her geschaltet werden.

Um die Messung zu verwerfen und nicht dauerhaft zu speichern wird die “Abbrechen”-
Schaltflache X benutzt.

]
Mit der Schaltflache tl wird die Messung als Datei im internen Geratespeicher abgelegt. Die
Messung kann in dem sich 6ffnenden Dialog mit einem Namen versehen werden.

Seite 13
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lift_87646

it 2l o) b 5 6 i 8 8 0 [ ot

ot b o ot oz i o o e
als 9t n g k1 Enter
e vl Le v o i o e s
‘ Space ‘

v

Abbildung 12

5.7 Gespeicherte Messungen 6ffnen

Im internen Geratespeicher abgelegte Messungen kénnen mit der Schaltflache u wieder
aufgerufen werden. Es 6ffnet sich ein weiterer Dialog mit einer Liste aller abgelegten
Messungen, in der die betreffende Messung mit einem Klick ausgewahlt und mit der

Schaltfliche ¥ geladen werden kann, um die Ergebnisausgabe wie gewohnt wieder
aufzurufen.

5.8 Messungen auslesen

Um Messungen zum Beispiel auf einen PC zu Ubertragen, wird ein USB-Speichermedium
bendtigt. Auf diesem Medium muss sich eine spezielle Ordnerstruktur befinden. Dafiir
missen die folgenden Unterverzeichnisse angelegt werden: rideanalyzer und darunter das
Unterverzeichnis transfer. GroR- und Kleinschreibung ist dabei zu beachten (z.B.
F:\rideanalyzer\transfer).

w . USB-Laufwerk
v rideanalyzer
transfer

update

Um den Transfer-Dialog aufzurufen wird die Schaltflache L auf dem Hauptbildschirm
benutzt (s. Abbildung 3). AnschlieBend 6ffnet sich der folgende Dialog, der eine Liste aller auf
dem Gerat gespeicherten Messungen enthalt (Messungen, die mit <#> markiert sind wurden
bereits einmal transferiert).

Seite 14
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[ 0% l
Fenster schliefen bevar der Stick entfernt wird! v
test down
test up
(S

Abbildung 13

Ein Klick auf einen Eintrag wahlt die Messung aus, bzw. Mit einem erneuten Klick auch
wieder ab.

Sobald alle zu transferierenden Messungen ausgewahlt sind, startet die Schaltflache v den
Transfer.

Zum Import der Messdaten in die HenningSuite verwenden kénnen die Daten vom USB-Stick
in die Software importiert werden. Dazu 6ffnen Sie in der HenningSuite ein bestehendes
Projekt oder legen ein neues an. Aus dem Verzeichnisbaum in dem Projekt wahlen Sie den
Punkt RideAnalyzer mit einem Rechtsklick, ein Pop-Up Men( mit dem Eintrag ,Import’
erscheint.

i+ Ta- ! INSPecror wjuw
Eli Rideanalyzer

#-7% Load Measurements
' Acceleration Measurement
-IJ]- Sound Level Measurement
- T ELVI System

----- ] Liftinspector

i WEARwatcher

5 R
[+ i Spielwiese LI

e BN VAAER PR AR DT AR
Abbildung 14

Nach dem Auswahlen von ‘Import’ erscheint ein Datei-Auswahl Dialog, hier wahlen Sie die
Messungen vom USB-Stick aus dem Unterordner ,transfer’ aus.

w . USB-Laufwerk
v rideanalyzer
transfer

update

Seite 15
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5.9 Bluetooth

Optional kdnnen gespeicherte Messdateien per Bluetooth auf ein anderes Endgerat (z.B.
Mobiltelefon, Tablet, Laptop, ...) Libertragen werden. Hierzu wird der sogenannte OBEX Push
Service verwendet. Das Endgerat muss diesen Service entsprechend unterstitzen.

Ist der RideAnalyzer mit der entsprechenden Hardware ausgestattet und die Option ist auf
dem Gerat freigeschaltet, erscheint zusatzlich ein Bluetooth-Symbol im Transfer-Dialog.

[ 0% l

Fenster schliefen bevar der Stick entfernt wird!

test up
test down

v
o
s

Abbildung 15

Um Dateien per Bluetooth zu libertragen muss mindestens eine Datei ausgewahlt sein,
anschlieRend den Bluetooth-Button betatigen.

Es erscheint ein neues Fenster in dem das zuletzt verwendete Endgerat angezeigt wird. Ist
diese Liste leer oder hat sich das Endgerat gedndert, dann muss mit der Funktion ,neue BT
Suche” das Gerat gesucht werden. Am Endgeradt muss die Bluetooth-Sichtbarkeit
eingeschaltet sein.

Seite 16
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Bluetooth device auswahlen und OK betatigen um die zuvor
ausgewdhlten Dateien zu (bertragen.

30:AE:A4:D8:20:E6 < C[30:AE:A4:D8:20:E6] =
BC:54:51:E3:F3:61 < Galaxy Tab Active2 >
18:1D:EA:97:B4:76 < BS-ENT-LAP-04 =

new BT search 0K ] l Cancel

Abbildung 16

Aus der dann angezeigten Liste muss das entsprechende Endgerat ausgewahlt werden, mit
OK startet dann die Ubertragung. Auf dem Endgerat wird eine Meldung angezeigt, mit der
der Benutzer aufgefordert wird, die Datenlibertragung zu starten. Diese Meldung erscheint
bei mehreren ausgewdahlten Dateien auf dem Endgerét fiir jede zu Ubertragende Datei und
muss entsprechend bestatigt werden.

Die Dateien befinden sich dann auf dem Endgerat in dem Geréatespezifischen Download-
Ordner

5.10 Software Update

Die RideAnalyzer Software kann durch den Benutzer selber auf neue Versionsstande
gebracht werden.

Die neue Software kommt als einzelne Datei, die auf ein USB-Speichermedium in den Ordner
»update” kopieret werden muss, welcher ein Unterordner unter ,rideanalyzer” ist (z.B.
G:\rideanalyzer\update).

Vo USE
v rideanalyzer
transfer
update

In den meisten Fallen ist die Update.-Datei ein ZIP-Archiv, welches in das zuvor genannte
Verzeichnis entpackt werden muss.
Das eigentliche Update wird in den , Einstellungen” gestartet. Dazu muss vom

Hauptbildschirm aus die Schaltflache ¥ penutzt werden.

In dem sich daraufhin 6ffnenden Dialog wird anschliefend die Schaltflache ¥ benutzt. Der
Update-Vorgang kann bis zu einer Minute andauern. Nach erfolgtem Update erscheint eine

entsprechende Meldung.

Um die neue Software zu nutzen, muss das Gerat neu gestartet werden. Nach dem Neustart
wird im Hauptbildschirm unter dem RideAnalyzer die neue Software-angezeigt (z.B. V1.47).
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6. Gerate-Informationen

6.1 Ablaufdiagramm

RIDEanalyzer Application

Start measurement in

2 econss

x Place RIDEanalyzer on the floor

RideAnalyzer

o O [«

I o
Pl close sereen before g usb stk

demo

testup

test down

XBO <

Measurement active !

Place 3 call at the lift an pres
Lift has stopped and door:

s Stop button after
ors are open

»
»
4 angiish. »
4 mrs »
4 s »
o ome, om »
z 10 e
v v -
o
%
- -
a
Langth Countdown [s1 iy
o e remony 014200000000
»
|

Processing data,

pleasevait -

v

[ v Vale 002
R | e
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6.2 Technische Daten

6.2.1

6.2.2

6.2.3

Datenaufnahme

Beschleunigungsachsen:
Bandweite:

Sensitivitat:

Abtastrate:

Messbereich X/Y/Z:
Auflosung X/Y/Z:

Auswertung

Beschleunigung:
Geschwindigkeit:
A95 X/Y/Z:
Wegstrecke:

Gerduschmessung (optional):

Gerat

Bedieneroberflache:
Speicherkapazitat:

X/Y/Z

66Hz — 100Hz
0.25mg
200Hz
+/-2.0g
<0.25mg

Spitze-zu-Spitze Auswertung

Maximale Geschwindigkeit in der Konstantfahrt
Gewichtete Beschleunigung nach 1SO 18738:2012
Position der Grenzwertiberschreitung

Gesamte Fahrtstrecke

Max. Peak und A-Gewichteter Gerauschpegel fiir
Vor, Nach, Konstant und Gesamt

Touch Display
ca. 5000 Messungen

Temperaturbereich: 0-50°C
GroRe (Bx Lx H): 150mm x 93mm x 30mm
Gewicht: 0.4kg
Batterie: Li-lon 8700mAh / 3.6V
Ladespannung: 5VvDC
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